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TEMA/ PROPOSTA:

Configuracio i programacié d’un sistema d’adquisicio de dades per a un radar laser (LiDAR)

El Grup de Recerca en AgroTICa i Agricultura de Precisi6 (http://www.grap.udl.cat) esta

desenvolupant un sistema un sistema laser (LiDAR) per a la deteccié 1 mesura de la deriva
atmosferica de productes fitosanitaris 1 altres tipus d’aerosols. El sistema consta d’una part electro-
optica d’emissio de llum laser i la subseqiient captacié d’una fraccido de la llum que retorna al
detector després d’haver impactat amb 1’objecte que es vol detectar i caracteritzar: nivol de deriva
atmosferica produit per un polvoritzador agricola, pols, fum etc. La direccié de mesura (apuntament)
del sistema Optic d’emissid 1 recepcid pot ser escollida i1 re-direccionada mitjangcant un sistema

electromecanic amb dos graus de llibertat: direcci6 zenital i azimutal, respectivament.

El resultat de la llum detectada pel sistema foto-receptor son impulsos de tensio els quals han de ser

enregistrats 1 processats per un sistema electronic d’adquisicio de dades d’altes prestacions.

L’objectiu d’aquest projecte és realitzar la configuraci6 i programacio del sistema d’adquisicio de
dades per que realitzi de manera satisfactoria la deteccio, registre, tractament estadistic i
emmagatzematge dels impulsos eléctrics subministrats pels fotodetectors (admet fins a dues entrades
procedents de fotodetectors).

Principals tasques a realitzar:

- Familiaritzacidé amb les caracteristiques técniques del sistema d’adquisici6 de dades.

- Familiaritzaci6 amb el Software Development Kit (SDK) del sistema d’adquisicié de dades.
Disponible en els dos llenguatges de programacio facilitats pel fabricant: MatLab o LabView.

- Programar diferents configuracions d’adquisicio6 per a la mesura de deriva.

- Dissenyar les interfases usuari-ordinador de manera que siguin intuitives i de configuracio flexible.

- Dissenyar el disseny optim d’emmagatzematge de dades

- Dissenyar els sistemes per a la presentacio grafica dels resultats




- Comprovar el funcionament del sistema amb impulsos procedents d’un generador de funcions i/0
del sistema LiDAR per a la mesura de deriva (dependra de la disponibilitat d’aquest sistema en el
moment en que es requereixi, donat que esta en una fase de desenvolupament).

- Realitzar la memoria del treball, que adjuntara en format digital el software desenvolupat i les
seves instruccions d’us per a altres usuaris potencials del sistema. S’incloura un apartat de resum-

sintesi del treball desenvolupat d’entre 10 1 20 pagines.

Observacions:




